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天津宜科自动化股份有限公司是中国工业自动化的领军企业，于2003年在天津投资成立，销售和服务网络覆盖全

国。作为中国本土工业自动化产品的提供商和智能制造解决方案的供应商，宜科在汽车、汽车零部件、工程机械、新

能源、物流设备、食品制药、印刷包装、纺织机械、电子制造等诸多领域占据领先地位。

宜科为智能制造的整体规划实施提供自系统层、控制层、网络层到执行层自上而下的全系列服务，产品及解决方

案涵盖但不局限于云平台、MES制造执行系统、工业现场总线、工业以太网、工业无线通讯、物联网网关、机器人及

智能设备组成的自动化生产线、自动化电气控制系统集成、智能物流仓储系统、IoT集成开发解决方案及服务、工业技

术软件化移动端解决方案、宜科云·工业互联网平台等，全方位帮助企业实现智能制造。

经过二十年的发展，宜科已成长为中国智能制造领域的领军企业。自2016年，宜科连续两年中标国家工信部智能

制造重大专项。 2018年，由国家工信部指导建立的智能制造系统解决方案供应商联盟制定了《智能制造系统解决方案

供应商规范条件》，宜科荣誉入选并成为国家推荐和支持的智能制造系统解决方案供应商。自2019年，宜科连续两年

中标工信部高质量发展专项。2020年，宜科申报的“汽车制造行业工业互联网平台”被评为国家级特色专业型工业互联网

平台。2021年，宜科荣誉入选国家专精特新重点“小巨人”企业。2022年，宜科入选国家企业技术中心。

宜科将“自动化+数字化工厂+工业互联网”定义为重要的发展战略。2017年，在天津市科委的指导下，宜科发起成

立了天津市自动化与信息化技术创新战略联盟，并依托联盟投资建立了宜科•赛达工业互联网应用创新推广中心。中心

集“应用体验、测试验证、产业服务、创新孵化、人才实训”五位一体的功能，不断加快构建软硬协同的新型能力，夯实

推进工业互联网平台公共服务能力建设。

如今，随着工业互联网时代的到来，传统工业模式受到了前所未有的冲击，互联网与制造业的融合逐渐被提升至

战略层面。宜科将以不懈的创新追求推动工业互联网的发展，加速智能制造进程，建设工业互联网+智能制造新生态。
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紧凑的
体积设计 

比上一代产品，
体积减小20% 
可靠的EMC设计 

强大的调试工具 
参数配置、自学习，曲线分析等 

EtherCAT
高速总线 

抖动小于1μs 
最小通讯周期125μs 灵活的

IO功能 

高速DI 

DO 
AI 

AO 

普通DI 

多种输入
电压规格 

1/3 相AC220V 

3相AC380V 

DC 直流供电 

接线便捷，
节省现场安装维
护时间

快捷方便的
端子接线 

消费类电子机械手及工业机器人 汽车 锂电池

行业应用
Industries

· 功率范围0.2~3 kW
· EtherCAT高速实时以太网
· 集成SS、STO安全功能
· 高动态响应性，电流环周期1.6μs，速度环周期62.5μs，位置环周期125μs
· 高精准性，最高支持25bit编码器
· 易用性高，拥有一键自整定、电子铭牌、振动抑制等功能
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出色的控制效果 

速度环频响≥2.5kHz 

丰富的
编码器类型

多摩川协议编码器、
EnDat、松下、
旋变、ABZ

快捷方便的
面板操作 

信息诊断 

集成刚性表，调试
更为简单方便
集成点动，自学习
等功能 

高等级的
安全保护设计 

STO 

SS 

高性能的
伺服电机 

高动态响应的
永磁同步伺服电机 

大扭矩范围 

位置环周期125μs

印刷 半导体及电子技术 新能源 游乐 食品包装
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SA&SC 系列高性能总线型伺服驱动器

● 功能应用 / Application

● 典型应用 / Typical application

High-performance servo drives  高性能总线型伺服驱动器

SA/SC高性能伺服驱动器与M1系列伺服电机完美结合，适用于各种驱动应用场合，可实现位置控制、速度控制和扭矩
控制的任意切换。通过优化的设计，SA/SC伺服系统能拥有性能卓越、功能丰富、稳定可靠、方便灵活的用户体验。

同步

凸轮 空间插补

Z

Y
X

Scara机械手

XYZ空间机器人

六关节机械手

Delta机械手

运动规划

X

Y

6
5
4
3
2
1

YXNO.

点到点定位

回零

0
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● 型号说明 / Ordering Informations

M1系列三相交流永磁同步伺服电机

     

注：

1) 命名规则仅用于型号解析，并不能用于订货，订货前请咨询。

2) 同等电流能力下，增加电容容量从而具备更强的输出功率，适用于有较为频繁电流冲击的场合。

A E- 4R2 M S-
4 5 6 71 2 3

2 : 控制精度
代号 

1  

代表类型

17位精度

E : 控制接口方式
代号

E

描述

EtherCAT总线控制型

A2：系列
代号 

A

代表类型

经济型伺服控制器

C 标准型伺服控制器

4R2 : 额定输出电流
代号

1R8

2R8

3R5

4R2

描述

1.8 Arms

2.8 Arms

3.5 Arms

4.2 Arms

060

100

120

140

6.0Arms

10.0Arms

12.0Arms

14.0Arms

250

340

25.0Arms

34.0Arms

M : 容量等级

标准容量型M

代号 描述

容量增强型H 注2）

S : 电压等级及输入方式
描述

单相AC220V

代号

S

三相AC380V(仅限N2)T

定制化参数

标准型

描述

无 

代号

高精度模拟量输入+STO+分频输出型（仅限SC）SA

STO型S  

S 2

2  23位精度

P 脉冲控制型
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SC系列标准型高性能总线型伺服驱动器

技术参数 / General Specifications

使用环境

存储温度

运输温度

运行温度

相对空气湿度

耐振动强度

耐冲击强度

使用海拔高度

工作环境

保护等级

阻燃等级

-20~65℃

-20~70℃

0~45℃

90%RH以下，无凝露

4.9m/s2

19.6m/s2

1000m以下；

1000m以上时，每升高100m降额1.1%，

最高使用海拔2000m。

无腐蚀性、无易燃性气体、无油滴、

无导电粉尘、无灰尘

IP20

V0

电压

范围

频率

PWM频率/控制方式

1/3相 AC200V~AC240V；3相 AC345V~AC440V

50/60Hz ±5%

10K/正弦波电流驱动

安全

安全扭矩关断标准 *

安全停止标准
IEC 61800-5-2, SIL3 Ple

通讯

EtherCAT

通讯距离

CoE(PDO、SDO)，DC-分布式时钟

最大100M（环境理想、线缆材质优良）

IO

DI

DO

AI

AO

内部DC24V

输出功率

5*DI,其中2个高速DI(响应<10μs)，

3个普通DI(响应<50μs)

4*DO，单路最大耐压DC30V，最大持续电流DC 50mA

2*AI，12位(16位注)分辨率精度,-10V~+10V信号

1*AO，12位分辨率精度,-10V~+10V信号

5W

电机连接

输出电压

输出频率

支持电机类型

本体编码器

第二编码器

电缆最大长度

AC 0~220V / AC 0~400V

0~600Hz

三相交流同步伺服电机

通讯式17位/23位单圈/多圈绝对值编码器

ABZ、省线式ABZ

60m

注: 定制版本AI分辨率精度为16bit

       * 仅定制版本支持，详情请咨询
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注：1.外部制动电阻具体选型请参阅驱动器附件部分的制动电阻选型表。

         2.例如：250MS驱动器10kW满载时三相输入电流为28A，匹配9kW伺服电机时，推荐断路器电流为28*9/10=25.2A

         3.带“*”数据是在三相380V电压测试下的数据。

SC系列标准型高性能总线型伺服驱动器

AC220V SC驱动器规格数据 / Technical Specifications

型号

主电源

控制电源

功率

单相输入电流

三相输入电流

额定输出电流

最大输出电流

过载系数

内置制动电阻

外部制动电阻最小阻值

尺寸信息W*H*D(mm)

尺寸规格

200W

2.5 Arms

1.2 Arms

1.8 Arms

5.4 Arms

300%

×

40Ω

45*180*165

A1

1R8MS

400W

4.1 Arms

1.9 Arms

2.8 Arms

8.4 Arms

300%

×

40Ω

45*180*165

A1

2R8MS

750W

6.1 Arms

2.8 Arms

4.2 Arms

12.6 Arms

300%

40W，80Ω

40Ω

45*180*165

A1

4R2MS

1.0kW

8.2 Arms

4.0 Arms

6.0 Arms

18.0 Arms

300%

60W，40Ω

25Ω

60*180*165

A2

060MS

1.5kW

10.5 Arms

6.7 Arms

10.0 Arms

30.0 Arms

300%

60W，40Ω

25Ω

60*180*165

A2

100MS

1.5kW

11.8 Arms

7.0 Arms

12.0 Arms

35.0 Arms

280%

60W，40Ω

25Ω

60*180*165

A2

120MS

2.0kW

14.0 Arms

8.2 Arms

12.0 Arms

35.0 Arms

280%

100W，20Ω

20Ω

70*192*181

A3

120HS

3.0kW

20.0 Arms

9.3 Arms

14.0 Arms

35.0 Arms

250%

100W，20Ω

20Ω

70*192*181

A3

140MS

AC200V~AC240V ; 50/60Hz

AC200V~AC240V ; 50/60Hz ; 30W

AC380V SC驱动器规格数据 / Technical Specifications

型号

主电源

控制电源

驱动器最小消耗电流

功率

三相输入电流*

额定输出电流

最大输出电流

过载系数

内置制动电阻

外部制动电阻最小阻值

尺寸信息W*H*D(mm)

尺寸规格

推荐断路器电流

1Arms

2kW

7.3 Arms

5.4 Arms

16.2 Arms

300%

×

50Ω

5R4MT

1Arms

3kW

9.2 Arms

6.8 Arms

20.4 Arms

300%

×

50Ω

6R8MT

1Arms

4kW

10.7 Arms

8.3 Arms

24 Arms

290%

×

50Ω

8R3MT

1Arms

5kW

11.7 Arms

10 Arms

30 Arms

300%

×

50Ω

100MT

1Arms

6kW

14 Arms

12 Arms

35 Arms

290%

×

50Ω

120MT

1Arms

7kW

17 Arms

14 Arms

35 Arms

250%

×

50Ω

140MT

1.3Arms

9kW

24 Arms

21 Arms

62.5 Arms

290%

×

20Ω

210MT

1.3Arms

10kW

28 Arms

25 Arms

62.5 Arms

250%

×

20Ω

250MT

1.3Arms

15kW

38 Arms

34 Arms

66 Arms

194%

×

20Ω

340MT

三相AC345V~AC440V ；50/60Hz

DC 24V,-10%~+10% ; 36W

70*265*218

B1

80*265*218

B2

115*375*218

B3

三相输入电流 x （注2）
匹配电机功率

匹配驱动功率
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注：1) 此处为接线示例，实际接线根据驱动器规格有所区别，详见用户手册或咨询。

         2) 单相时，接线R、S 、T中任意两相。

         3) DI1、DI2为高速DI。

         4) 定制型请参考用户手册，详情请咨询。

SC驱动器接线图 / Wiring Diagram

AC220V级A1/A2规格标准型

单相      /三相
AC220V

L1
L2
L3

断路器

熔断器

接触器

滤波器

总线输入接口

总线输出接口

CN1

CN2

CN7
R S T L1C L2C P1 P2

CN8 CN9

STO功能
(*可选)

CN6 Mini USB

AI1

AI2

AO1

GND

(内部接线)
DC 24V 供电

功率：5W

CN10 CN11

CN4 CN5

U V WCDP3

第
一

编
码

器

第
二

编
码

器

编码器

M
3~

(注2)

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

SS+

SS-

COM

24V

DO1-

DO1+

DO2-

DO2+

DO3-

DO3+

DO4-

DO4+

0V

KA1

KA2

KA3

KA4

DC 24V抱闸电源

KA4

DC 24V
PNP接线示例

DC 24V
（抱闸示例）

DC 24V

DC 24V

DC 24V
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注：1) 此处为接线示例，实际接线根据驱动器规格有所区别，详见用户手册或咨询。

         2) 单相时，接线R、S 、T中任意两相。

         3) DI1、DI2为高速DI。

         4) 定制型请参考用户手册，详情请咨询。

SC驱动器接线图 / Wiring Diagram

AC220V级A3规格标准型

L1
L2
L3

断路器

熔断器

接触器

滤波器

总线输入接口

总线输出接口

CN1

CN2

CN7
R S T L1C L2C P1 P2

CN8 CN9

STO功能
(*可选)

CN6 Mini USB

AI1

AI2

AO1

GND

(内部接线)
DC 24V 供电

功率：5W

CN10 CN11

CN4 CN5

U V WCDP3

第
一

编
码

器

第
二

编
码

器

编码器

M
3~

单相      /三相
AC220V

(注2)

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

SS+

SS-

COM

24V

DO1-

DO1+

DO2-

DO2+

DO3-

DO3+

DO4-

DO4+

0V

DC 24V
（抱闸示例）

DC 24V

KA1

DC 24V

KA2

DC 24V

KA3

KA4

DC 24V抱闸电源

KA4

DC 24V
PNP接线示例
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注：1) 此处为接线示例，实际接线根据驱动器规格有所区别，详见用户手册或咨询。

         2) 该接线为B1、B2规格驱动器的接线示例，切勿用于接B3规格驱动。

         3) DI1、DI2为高速DI。

         4) 定制型请参考用户手册，详情请咨询。

SC驱动器接线图 / Wiring Diagram

AC380V级B1/B2规格标准型

三相
AC380V

WVU
CN11CN10

Brr2Brr1

CN5CN4

CN12 CN9CN8CN7

-P2P1TSR

CN2

CN1 CN6

GND

AO1

AI2

AI1

M
3~

断路器

熔断器

接触器

滤波器

L1
L2
L3

STO功能
(*可选)

Mini USB

(内部接线)
DC24V 供电
功率：5W

第
一

编
码

器

第
二

编
码

器

外部制动电阻

总线输入接口

总线输出接口

24V10V 0V 24V2

编码器

控制电源 

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

SS+

SS-

COM

24V

DO1-

DO1+

DO2-

DO2+

DO3-

DO3+

DO4-

DO4+

0V

DC 24V
（抱闸示例）

DC 24V

KA1

DC 24V

KA2

DC 24V

KA3

KA4

DC 24V抱闸电源

KA4

DC 24V
PNP接线示例

12 -  高性能总线伺服系统
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注：1) 此处为接线示例，实际接线根据驱动器规格有所区别，详见用户手册或咨询。

         2) DI1、DI2为高速DI

         3) 定制型请参考用户手册，详情请咨询。

SC驱动器接线图 / Wiring Diagram

AC380V级B3规格标准型

三相
AC380V

WVU
CN11CN10

Brr2Brr1

CN5CN4

CN12 CN9CN8CN7

-P2TSR

CN2

CN1 CN6

GND

AO1

AI2

AI1

M
3~

断路器

熔断器

接触器

滤波器

L1
L2
L3

STO功能
(*可选)

Mini USB

(内部接线）
DC24V 供电
功率：5W

第
一

编
码

器

第
二

编
码

器

总线输入接口

总线输出接口

24V10V 0V 24V2

编码器

控制电源 

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

SS+

SS-

COM

24V

DO1-

DO1+

DO2-

DO2+

DO3-

DO3+

DO4-

DO4+

0V

DC 24V
（抱闸示例）

DC 24V

KA1

DC 24V

KA2

DC 24V

KA3

KA4

外部制动电阻

DC 24V抱闸电源

KA4

DC 24V
PNP接线示例

High-performance Servo Drives -  13
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驱动器接线图 / Wiring Diagram

CN5 第二编码器--ABZ编码器输入接线 ( 定制型)
注意：5V、GND引脚间最大电流输出能力为200mA。

GND

IN_A+
IN_A-
IN_B+
IN_B-
IN_Z-
IN_Z+

CN5 第二编码器--分频输出接线
注意：5V、GND引脚间最大电流输出能力为200mA。

GND

PAO-
PAO+
PBO-
PBO+
PZO+
PZO-
PZO_OC

(开路集电极Z相输
 出，需要时连接)

( 定制型)

(标准型)模拟量接线示例
输入输出均为-10V~+10V,分辨率 12位。
注意：请务必使用双绞屏蔽线。

AI1

GND

AO1

GND

+V-

 编码器引脚定义举例
注意 、GND引脚间最大电流输出能力为 。

2 SD+
3 SD-

4 GND

7 CLK+
8 CLK-

1 5VCN4

V
AI +

AI -

模拟量输入接线示例
输入为- ~+ ，分辨率 位。
注意：请务必使用双绞屏蔽线。

( 定制型) 开路集电极Z相输出接线
注意:集电极开路仅支持NPN型，最大电流输出能力为

使用时请匹配适合的限流电阻。
外部 ~ V DC电源

光耦

外部 0V

PZO_OC

GNDCN .
CN .

( 定制型)

AO

GND
V

模拟量输出接线示例
输出为- ~+ ，分辨率 位,最大输出能力 。
注意：请务必使用双绞屏蔽线。

( 定制型)

CN5 第二编码器--SSI编码器输入接线 ( 定制型)
注意：5V、GND引脚间最大电流输出能力为200mA。

GND

SSI_DATA+
SSI_DATA-
SSI_CLK+
SSI_CLK-

使用外部DC24V供电时的PNP信号输入接线

COM

DI1

DC24V

3.3kΩ

使用外部DC24V供电时的NPN信号输入接线

COM

DI1

DC24V

3.3kΩ

SS-

SS+

DC24V

急停接线图(常闭接线示例)
注意：驱动器急停通道配置与实际配线一致

3.3kΩ

R
S
T
L1C
L2C

L N

使用单相AC220V时的主电源接线(可接入RST中的任意两路)

使用内部DC24V供电时的PNP信号输入接线

内部DC24V 供电功率：5W

24V

COM

DI1

0V+ -
3.3kΩ

使用内部DC24V供电时的NPN信号输入接线

内部DC24V 供电功率：5W

24V

COM

DI1

0V+ -
3.3kΩ

DO输出接线-抱闸示例
注意: 请注意电流流向及使用带有续流二极管的外部回路，
并确保续流二极管极性接线正确。另需检查伺服驱动器的
DO通道配置是否为抱闸输出。

DO4-

DO4+ KA4 中间继电器

DC 24V 电源

DC 24V抱闸电源 电机抱闸装置

TO功能接线 ( 定制型)

STO +

STO -

STO +

STO -

EDM+

EDM-
STO状
态输出

内部电源
DC V

STO开关

D V

（仅限于短线STO使用）

分别使用内部、外部制动电阻时的接线
注意：使用外部制动电阻时，需要取消P3、D之间的短接
片，另外，A1规格部分型号，B1、B2、B3规格驱动器无
内置制动电阻，使用时请注意。

(B1、B2、B3规格)

使用内部
制动电阻

使用外部
制动电阻

CN10

P3 D C

CN10

P3 D C

使用外部
制动电阻

CN10

Brr1 Brr2

 编码器--ABZ编码器输入接线
注意 、GND引脚间最大电流输出能力为 。

(标准型)

2

3

4
9

5 5V

7

8

1 GND

6 ‒

CN5

‒

IN_Z+
IN_Z-
IN_A+
IN_A-

IN_B+
IN_B-
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驱动器规格尺寸图 / ServoDrive Dimensions

AC220V级 SC驱动器

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

R2.5

17
0

Φ5

5

6

5

45

16
8

12165.5

18.3

18.3

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

16
8

12

18.3

18.3

165.5

R2.25

Φ5

17
0

10 40.25

5

5

60

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

18
0

12
16

10

180.5

2-Φ5

5

5
18

3

Φ5

15 40 70

序号

1

2

3

驱动器型号

SC2-E1R8MS

SC2-E2R8MS

SC2-E4R2MS

规格尺寸 W×H×D(mm)

A1
45x180x165

序号

1

2

3

驱动器型号

SC2-E060HS

SC2-E100MS

SC2-E120MS

规格尺寸 W×H×D(mm)

A2
60x180x165

序号

1

2

驱动器型号

SC2-E120HS

SC2-E140MS

规格尺寸 W×H×D(mm)

A3
70x192x181
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驱动器规格尺寸图 / ServoDrive Dimensions

AC380V级 SC驱动器

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

15
23

0
20

21
.9

21
.8

217.5

2-Ø
515 40

6
25

2

2-R
2.5

70
26

5

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

15
23

0
20

21
.9

21
.8

217.5

6
25

2

15 50 2-Ø
5

2-R2.5

23 34 80

26
5

注: 线缆最小弯度距离为70mm

70

217.5

30

25

27
.1

27
.1

2-Ø13

85
2-Ø7

2-Ø7

35
8

15

115

37
5

10

15

8
序号

1

2

3

驱动器型号

SC2-E5R4MT

SC2-E6R8MT

SC2-E8R3MT

规格尺寸 W×H×D(mm)

B1
70X265X218

序号

1

2

3

驱动器型号

SC2-E100MH

SC2-E120MH

SC2-E140MH

规格尺寸 W×H×D(mm)

B2
80X265X218

序号

1

2

3

驱动器型号

SC2-E210MH

SC2-E250MH

SC2-E340MH

规格尺寸 W×H×D(mm)

B3
115X375X218
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SA系列经济型高性能总线型伺服驱动器

技术参数 / General Specifications

使用环境

存储温度

运输温度

运行温度

相对空气湿度

耐振动强度

耐冲击强度

使用海拔高度

工作环境

保护等级

阻燃等级

-20~65℃

-20~70℃

0~45℃

90%RH以下，无凝露

4.9m/s2

19.6m/s2

1000m以下；

1000m以上时，每升高100m降额1.1%，

最高使用海拔2000m。

无腐蚀性、无易燃性气体、无油滴、

无导电粉尘、无灰尘

IP20

V0

电压

范围

频率

PWM频率/控制方式

AC200V~AC240V

50/60Hz ±5%

8K/正弦波电流驱动

安全

安全扭矩关断标准 *

安全停止标准
IEC 61800-5-2, SIL3 Ple

通讯

EtherCAT

通讯距离

CoE(PDO、SDO)，DC-分布式时钟，同步周期抖动

小于1μs

最大100M（环境理想、线缆材质优良）

IO

DI

DO

5*DI，刷新周期200μs

4*DO，单路最大耐压DC30V,最大持续电流DC 50mA

电机连接

输出电压

输出频率

支持电机类型

本体编码器

电缆最大长度

AC 0~220V

0~600Hz

三相交流同步伺服电机

通讯式17位/23位编码器

60m

* 仅定制机型支持，详情请咨询。
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SA系列经济型高性能总线型伺服驱动器

AC220V SA驱动器规格数据 / Technical Specifications

型号

输入电源

频率

功率

单相输入电流

额定输出电流

最大输出电流

过载系数

内置制动电阻

外部制动电阻最小阻值

尺寸信息 WxHxD(mm)

尺寸规格

200 W

2.5 A rms

1.8 A rms

7.2 A rms

400%

×

50Ω

40x175x150

C1

1R8MS

400 W

4.1 A rms

2.8 A rms

9.8 A rms

350%

×

50Ω

40x175x150

C1

2R8MS

600 W

5.2 A rms

3.5 A rms

10.5 A rms

300%

40W, 80Ω

50Ω

50x175x150

C2

3R5MS

750 W

6.1 A rms

4.2 A rms

12.6 A rms

300%

40W, 80Ω

50Ω

50x175x150

C2

4R2MS

AC 200V ~ AC 240V

50/60 Hz

驱动器规格尺寸图 / ServoDrive Dimensions

17
5

3

16
7.

5

5.539.5

Φ4.5

R2.2

视图 A

50

(1
0)

16
5

3.
5

150

A

16
5

(1
0) 3.

5

150
40

17
5

Φ4.5

3

29.5

16
7.

5

5.5

R2.2

视图 A

A

序号

1

2

驱动器型号

SA1-E1R8MS

SA1-E2R8MS

规格尺寸 W×H×D(mm)

C1
40x175x150

序号

1

2

驱动器型号

SA1-E3R5MS

SA1-E4R2MS

规格尺寸 W×H×D(mm)

C2
50x175x150
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SA系列经济型高性能总线型伺服驱动器

注：此为标准型的SA驱动器的接线图、配线前请仔细核对实际驱动器与之是否匹配。

SA驱动器接线图 / Wiring Diagram

AC220V

Mini USB总线输入接口

总线输出接口

COM

CN6

CN2

CN3

L
N

单相
AC220V

断路器

熔断器

接触器

滤波器

KM1

L1 L2

STO功能
(*可选)

CN4

P D C

CN7

编
码

器

M
3~

编码器

WVU PE

CN5

CN1 CN1

SS+

SS-

DI1

DI2

DI3

DI4

DI5

DO1+

DO1- DC 24VKA1

DC 24V抱闸电源

DO2+

DO2- DC 24VKA2

DO3+

DO3- DC 24VKA3

DO4+

DO4- KA4
DC 24V

（抱闸示例）

DC 24V
PNP接线示例
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驱动器接线图 / Wiring Diagram

分别使用内部、外部制动电阻时的接线

注意：使用外部制动电阻时，需要取消P、D之间的短接片。

使用内部制动电阻 使用外部制动电阻

电机编码器CN4接口引脚定义

DO输出接线-抱闸举例

注意: 请注意电流流向及使用带有续流二极管的外部回路。

使用外部DC24V供电时的PNP信号输入接线 使用外部DC24V供电时的NPN信号输入接线

急停接线图(常闭接线示例)

EtherCAT  网口定义

1

8

1
2
3

4
5
6
7
8

TD+
TD-
RD+

Reserve

RD-

CN5 CN5

通讯式编码器

外壳  屏蔽

CN4

SS+

SS-
DC24V

L1 L2 P D C U V W PE L1 L2 P D C U V W PE

DI1

COM

DC 24V

DC 24V

DC 24V

电机抱闸装置

DI1

COM

DC 24V

-
+

1 2

3 4

5 6

TD+
TD-
RD+

RD-

1
2
3

4
5
6

5V
GND
CLOCK+

CLOCK+
SD+
SD-

+ - +-

STO 功能接线图(仅定制版)

Reserve

Reserve
Reserve

内部电源DC24V

STO关断

STO状态输出

(仅限于短接线STO使用)

EDM+
EDM-

STO1+

STO1-

STO2-

STO2+

24V

COM
+-

DC24V
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调试软件（ELCO Servo Tool）

型号

说明

KST-SW.02

SA/SC系列伺服系统调试软件

调试线缆

型号

说明

KSL-M13-030

SA/SC系列MiniUSB调试线缆3M

端子组

型号

KSA-TB11.01

KSA-TB12.01

KSA-TB13.01

KSA-TB14.01

KSA-TB17.01

KSA-TB17.02

说明

SC系列A1/A2规格端子组

SC系列A3规格端子组

SC系列B1/B2规格端子组

SC系列B3规格端子组

SA系列C1/C2规格端子组

SA系列C1/C2规格带STO端子组

端子组

型号

KSL-CAT-003.01

KSL-CAT-005.01

KSL-CAT-010.01

KSL-CAT-030.01

KSL-CAT-050.01

说明

EtherCAT通讯网线0.3M

EtherCAT通讯网线0.5M

EtherCAT通讯网线1M

EtherCAT通讯网线3M

EtherCAT通讯网线5M

EtherCAT 引脚定义

1

2

3

4

TD+

TD-

RD+

Reserve

5

6

7

8

Reserve

RD-

Reserve

Reserve

驱动器附件
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制动电阻

1R8MS

2R8MS

3R5MS

4R2MS

060HS

100MS

120MS

120HS

140MS

5R4MT

6R8MT

8R3MT

100MT

120MT

140MT

210MT

250MT

340MT

200W

400W

600W

750W

850W

1.0kW

1.0kW

1.5kW

1.0kW

1.3KW

1.5kW

1.8kW

2.0kW

2.5kW

2.6kW

3.0kW

1.0kW

2.0kW

1.3kW

1.5kW

2.0kW

2.5kW

3.0kW

1.8kW

2.5kW

3.5kW

4.0kW

2.3kW

3.0kW

4.0kW

5.0kW

6.0kW

7.0kW

8.3kW

10.0kW

11.0kW

13.2kW

14.7kW

15.0kW

驱动器型号 匹配电机功率

无

40W;80Ω

60W;40Ω

100W;20Ω

无

无

无

无

34

20

60

130

156

156

无 203

270

RXLG-100W 50RJ

RXLG-100W 50RJ

RXLG-200W 50RJ

RXLG-200W 50RJ

RXLG-200W 25RJ

RXLG-200W 25RJ

RXLG-200W 25RJ

RXLG-400W 25RJ

RXLG-200W 25RJ

RXLG-400W 25RJ

RXLG-400W 25RJ

RXLG-400W 25RJ

RXLG-400W 25RJ

RXLG-500W 25RJ

RXLG-500W 25RJ

RXLG-800W 25RJ

RXLG-200W 50RJ

RXLG-400W 50RJ

RXLG-400W 50RJ

RXLG-400W 50RJ

RXLG-400W 50RJ

RXLG-500W 50RJ

RXLG-800W 50RJ

RXLG-400W 50RJ

RXLG-500W 50RJ

RXLG-800W 50RJ

RXLG-800W 50RJ

RXLG-500W 50RJ

RXLG-800W 50RJ

RXLG-800W 50RJ

RXLG-1000W 50RJ

RXLG-1500W 50RJ

RXLG-1500W 50RJ

RXLG-2000W 50RJ

RXLG-2000W 25RJ

RXLG-2500W 25RJ

RXLG-3000W 25RJ

RXLG-3000W 25RJ

RXLG-3000W 25RJ

100W

100W

200W

200W

200W

200W

200W

400W

200W

400W

400W

400W

400W

500W

500W

800W

200W

400W

400W

400W

400W

500W

800W

400W

500W

800W

800W

500W

800W

800W

1000W

1500W

1500W

2000W

2000W

2500W

3000W

3000W

3000W

驱动器内部制动电阻
推荐外部制动电阻*

型号 功率

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

50Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

25Ω

阻值 驱动器电容可吸收的最大制动能量Ec(J)

*注：选型表中的制动电阻功率为推荐功率，现场可根据需求选择合适的功率。（外部制动电阻需用户自行购买）

制动电阻选型表 / Combination Table

22 -  高性能总线伺服系统



1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

RXLG-100W 50RJ

RXLG-200W 50RJ / RXLG-200W 25RJ

RXLG-400W 50RJ / RXLG-400W 25RJ

RXLG-500W 50RJ / RXLG-500W 25RJ

RXLG-800W 50RJ / RXLG-800W 25RJ

RXLG-1000W 50RJ

RXLG-1500W 25RJ / RXLG-1500W 50RJ

RXLG-2000W 25RJ / RXLG-2000W 50RJ

RXLG-2500W 25RJ

RXLG-3000W 25RJ

115x40x20

165x60x30

265x60x30

285x60x30

335x60x30

300x100x50

400x100x50

450x100x50

485x100x50

550x100x50

序号 制动电阻型号 规格尺寸 W×H×D(mm)

制动电阻

制动电阻命名规则 / Ordering Information

RXLG - 1000W - 50R J
32

铝壳电阻系列

功率

100W

200W

...

3000W

误差

J             ±5％

阻值

25R        25Ω

50R        50Ω

1 4

尺寸图 / Dimensions

(制动电阻示意图)

L

W

H
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地址：天津市西青经济技术开发区赛达四支路12号

邮编：300385

电话：022-23788282

服务热线：400-652-5009

邮箱：sales@elco.cn

网址：www.elco-holding.com.cn


